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UART CANG (P166)

9V  50V   (zasilanie modułu)÷

Podłączyć do magistrali 2-przewodowej CAN-L

Podłączyć do magistrali 2-przewodowej CAN-H

MASA   (zasilanie modułu)

Wyjście UART Tx.
(Podłączyć do urządzenia GSM z wejściem UART Rx)

Wejście UART Rx.
(Podłączyć do urządzenia GSM z wejściem UART Tx)

Podłączyć do magistrali 2-przewodowej CAN-L 

Podłączyć do magistrali 2-przewodowej CAN-H 

Alternatywne sterowanie świateł awaryjnych
podłączyć do włącznika świateł awaryjnych w aucie (patrz schemat podłączenia modułu w aucie).

Alternatywne sterowanie Centralnym Zamkiem
podłączyć z modułem centralnego zamka pojazdu (patrz schemat podłączenia modułu w aucie).
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